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Title of the device: "A receiving mechanism in a pneumatic 

transporting device for a rod-shaped 
product" 



Scope of Claim for Utility Model: 

A receiving mechanism in a pneumatic transporting device 
for a rod-shaped product comprising a braking mechanism for 
stopping the rod-shaped product in an input passage for the 
rod-shaped product which is pneumatically transported, a 
plurality of impellers provided in the side face of the input 
passage at predetermined intervals and intermittently rotated 
so that the spaces of the impellers traverse said input passage, 
and a conveyor moving in the same direction as the rotation 
side of the impeller adjacently to the impeller. 

Brief description of the drawings: 

Fig.l is a partly broken- a way side view of a mechanism of the 
present invention and 

Fig. 2 is a sectional view taken along a line II-Il thereof. 

In the drawings, a reference numeral 1 shows an input passage, 
3 an inlet hole, 3' a vacuum pipe, 6,7 impellers, 6', 7' impeller 
spaces, 10 a vonveyor and P a plug for cigarette filter. 
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Anspriiche japanisches Patent: 


EKV 3839 


..at predetermined intervals and intermittently rotated ... 

Die Trommel drelit sich intermittierend in 
vorherbestimmten Intervallen. 


Es handelt sich nicht urn vorherbestimmte 
Intervalle, 

Bin hochdynamischer Antrieb wird iiber eine 
Lichtschranke gesteuert und dreht die Trommel von 
Mulde zu Mulde, sobald ein Filterstab die 
Trommelnut erreicht. 

abgetastet. Erreicht der Kopf des Filters die 

T irVit^irhranW p wirH Hpt M^ntnr nnf Hpn .^tart 

vorbereitet. Hat eine definierte Zeit spater das Heck 
des Filters die Lichtschranke erreicht, so beginnt die 
Trommeldrehung. 1st dies nicht der Fall bleibt die 
Trommel stehen und es erfolgt eine voUautomatische 
Selbstreinigung. 




Weitere Anspriiche: 




Storungserkennung: 

Tct <\\^ T iplitcpVirnnVp "Tiir Q+piipnintr Hpt T'rtm-mol 

langer als eine definierte Zeit belegt, so wird 

hierdurch ein Modulstau erkannt. 

In diesem Fall dreht sich die Tronomel nicht waiter. 

Es erfolgt eine voUautomatische Reinigung. 

Analog zum jetzigen Serienempfanger werden die 

Filterstabe durch die Filtersperre in der Rohrleitung 

festgehalten. 




Automatische Selbstreinigung: 

tiber eine Blasluftdiise wird der in der Trommel 

befmdliche Filterstab in axialer Richtung 

zuriickgeblasen und zwischen Langs und 

Quertransport ausgeschleusst. 

Zum Ausschleusen der Filter wird die Filterfuhrung 

zwischen Langs- und Quertransport automatisch 

geoffnet. 
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